
MOTION(9) HALComponent MOTION(9)

NAME

motion − accepts NML motion commands, interacts with HAL in realtime

SYNOPSIS

loadrt motmod [base_period_nsec=period] [base_thread_fp=0 or 1] 

[servo_period_nsec=period][traj_period_nsec=period] [num_joints=[1-9]] [num_dio=[1-

64]] [num_aio=[1-64]] [num_spindles=[1-8]] [unlock_joints_mask=jointmask]

次の項目の制限は、コンパイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。項目の制限は、コンパイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。制限は、コンパイル時の設定です。は、コンパイル時の設定です。コンパイル時の設定です。時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。設定です。です。
Number of joints available (num_joints) is set by EMCMOT_MAX_JOINTS.

Maximum number of digital inputs (num_dio) is set by EMCMOT_MAX_DIO.

Maximum number of analog inputs (num_aio) is set by EMCMOT_MAX_AIO.

Maximum number of spindles (num_spindles) is set by EMCMOT_MAX_SPINDLES

DESCRIPTION

デフォル時の設定です。トでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。では、コンパイル時の設定です。ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。は浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。サポートでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。していません。 ソフトでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ウェアステッピ
ング、コンパイル時の設定です。ソフトでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ウェアエンコーダカウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。、コンパイル時の設定です。およびソフトウェアソフトでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ウェア pwm は浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。使用しません。しません。
base_thread_fp をサポートしていません。使用しません。して、コンパイル時の設定です。ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。有効にすることができます（たとえにすることができます（たとえ
ば、コンパイル時の設定です。ブラシレス DC モーター制御の場合）。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合）。
　これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンとパラメーターは、コンパイル時の設定です。リアル時の設定です。タイム motmod モジュール時の設定です。によって作成されます。されます。 こ
の項目の制限は、コンパイル時の設定です。モジュール時の設定です。は、コンパイル時の設定です。LinuxCNC の項目の制限は、コンパイル時の設定です。モーションプランナーに HAL インターフェースをサポートしていません。提供します。します。 基本
的に、に、コンパイル時の設定です。motmod はウェイポイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。リストでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。取り込んで、モータードライブに供給されるジョインり込んで、モータードライブに供給されるジョイン込んで、モータードライブに供給されるジョインんで、コンパイル時の設定です。モータードは浮動小数点をサポートしていません。ライブに供します。給されるジョインされるジョイン
トでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。にブレンドは浮動小数点をサポートしていません。された制約制限は、コンパイル時の設定です。付きストリームを生成します。きストでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。リームをサポートしていません。生成されます。します。
　オプションで、コンパイル時の設定です。デジタル時の設定です。 I / O の項目の制限は、コンパイル時の設定です。数は num_dio で設定です。されます。 アナログ I / O の項目の制限は、コンパイル時の設定です。数は num_aio

で設定です。されます。デフォル時の設定です。トでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。はそれぞれ 4 です。
　「joint」または「または「axis」または「で始まるピン名は、モーションコントローラ機能によって読み取られ、まるピン名は、モーションコントローラ機能によって読み取られ、は、コンパイル時の設定です。モーションコントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ローラ機能によって読み取られ、によって読み取られ、み取られ、取り込んで、モータードライブに供給されるジョインられ、コンパイル時の設定です。
更新されます。されます。

MOTION PINS

motion-command-handler.time OUT S32

モーションモジュール時の設定です。 motion-command-handler の項目の制限は、コンパイル時の設定です。時の設定です。間（CPU クロック単位）
motion-controller.time OUT S32

モーションモジュール時の設定です。モーションコントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ローラの項目の制限は、コンパイル時の設定です。時の設定です。間（CPU クロック単位）
motion.adaptive−feed IN FLOAT
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　M52 P1 でアダプティブフィードは浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。有効にすることができます（たとえにすると、コンパイル時の設定です。指令速度にこの値が乗算されます。このにこの項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。このが乗算されます。このされます。この項目の制限は、コンパイル時の設定です。
効にすることができます（たとえ果は、は、コンパイル時の設定です。NML レベル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。フィードは浮動小数点をサポートしていません。オーバーライドは浮動小数点をサポートしていません。値が乗算されます。このと motion.feed-hold で乗算されます。このされます。 負のの項目の制限は、コンパイル時の設定です。
値が乗算されます。このは有効にすることができます（たとえであり込んで、モータードライブに供給されるジョイン、コンパイル時の設定です。G コードは浮動小数点をサポートしていません。パスをサポートしていません。逆に実行します。に実行します。します。

motion.analog−in−NN IN FLOAT

これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンは、コンパイル時の設定です。M66Enn の項目の制限は、コンパイル時の設定です。入力待機モードは浮動小数点をサポートしていません。で使用しません。されます。
motion.analog−out−NN OUT FLOAT

これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンは M67-68 で使用しません。されます。
motion.coord−error OUT BIT

ソフトでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。制限は、コンパイル時の設定です。をサポートしていません。超えるなど、モーションでエラーが発生した場合はえるなど、コンパイル時の設定です。モーションでエラーが発生した場合は TRUE

motion.coord−mode OUT BIT

モーションが「テレオプモードは浮動小数点をサポートしていません。」または「ではなく「協調モード」の場合はモードは浮動小数点をサポートしていません。」または「の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合は TRUE

motion.current−vel OUT FLOAT

現在のデカルト速度の項目の制限は、コンパイル時の設定です。デカル時の設定です。トでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。速度にこの値が乗算されます。この
motion.digital−in−NN IN BIT

これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンは、コンパイル時の設定です。M66Pnn 入力待機モードは浮動小数点をサポートしていません。で使用しません。されます。
motion.digital−out−NN OUT BIT

これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンは、コンパイル時の設定です。M62〜M65 ワードは浮動小数点をサポートしていません。によって制御の場合）。されます。
motion.distance−to−go OUT FLOAT

現在のデカルト速度の項目の制限は、コンパイル時の設定です。移動で残っている距離っている距離
motion.enable IN BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ビットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。が FALSE に駆動されると、コンパイル時の設定です。モーションが停止し、マシンは「マシンオフ」状態になし、コンパイル時の設定です。マシンは「マシンオフ」または「状態になにな
り込んで、モータードライブに供給されるジョイン、コンパイル時の設定です。オペレーターにメッセージが表示されます。されます。 通常の動作の場合、このビットをの項目の制限は、コンパイル時の設定です。動作の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ビットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。 TRUE に駆
動します。

motion.eoffset-active OUT BIT

外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がアクティブ（ゼロ以外）であることをサポートしていません。示されます。します
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motion.eoffset-limited OUT BIT

外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。あるモーションがソフトでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。制限は、コンパイル時の設定です。制約（[AXIS_L] MIN_LIMITAXIS_L] MIN_LIMIT、コンパイル時の設定です。MAX_LIMIT）に
よって制限は、コンパイル時の設定です。されたことをサポートしていません。示されます。します。

motion.feed−hold IN BIT

M53 P1 で送り停止制御が有効になっていて、このビットがり込んで、モータードライブに供給されるジョイン停止し、マシンは「マシンオフ」状態にな制御の場合）。が有効にすることができます（たとえになっていて、コンパイル時の設定です。この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ビットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。が TRUE の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。送り停止制御が有効になっていて、このビットがり込んで、モータードライブに供給されるジョイン速度にこの値が乗算されます。このは 0 に設
定です。されます。
注：フィードホールドは、ジョグではなく、フィードは浮動小数点をサポートしていません。ホール時の設定です。ドは浮動小数点をサポートしていません。は、コンパイル時の設定です。ジョグではなく、コンパイル時の設定です。gcode コマンドは浮動小数点をサポートしていません。に適用しません。されます。

motion.feed−inhibit IN BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンが TRUE の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。gcode コマンドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。マシンモーションは禁止し、マシンは「マシンオフ」状態になされます。
この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンが TRUE になったときに機械が主軸同期移動を実行している場合、主軸同期動作は終が主軸同期移動をサポートしていません。実行します。している場合、コンパイル時の設定です。主軸同期動作は終
了し、それ以降の移動は禁止されます（これは、機械、工具、またはワークの損傷を防ぐためし、コンパイル時の設定です。それ以降の移動は禁止されます（これは、機械、工具、またはワークの損傷を防ぐための項目の制限は、コンパイル時の設定です。移動は禁止し、マシンは「マシンオフ」状態になされます（これは、コンパイル時の設定です。機械が主軸同期移動を実行している場合、主軸同期動作は終、コンパイル時の設定です。工具、コンパイル時の設定です。またはワークの項目の制限は、コンパイル時の設定です。損傷を防ぐためをサポートしていません。防ぐためぐため
です）。
この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンが TRUE になったときにマシンが（スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。同期されていない）移動の項目の制限は、コンパイル時の設定です。途中にあるにある
場合、コンパイル時の設定です。マシンは最大許容加速速度にこの値が乗算されます。こので停止し、マシンは「マシンオフ」状態になするまで減速します。
この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンが FALSE になると、コンパイル時の設定です。モーションが再開されます。されます。
注：フィードホールドは、ジョグではなく、feed-inhibit は、コンパイル時の設定です。ジョグではなく、コンパイル時の設定です。gcode コマンドは浮動小数点をサポートしていません。に適用しません。されます。

motion.homing−inhibit IN BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ビットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。が TRUE の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ホーミング移動（「ホームオール時の設定です。」または「をサポートしていません。含む）の開始はむ）の項目の制限は、コンパイル時の設定です。開されます。始まるピン名は、モーションコントローラ機能によって読み取られ、は
許可されず、エラーが報告されます。されず、コンパイル時の設定です。エラーが報告されます。されます。 デフォル時の設定です。トでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。では、コンパイル時の設定です。モーションが有効にすることができます（たとえになっている場合は
常の動作の場合、このビットをに、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。モードは浮動小数点をサポートしていません。でホーミングが許可されず、エラーが報告されます。されます。

motion.in−position OUT BIT

マシンが所定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。にある場合（つまり込んで、モータードライブに供給されるジョイン、コンパイル時の設定です。現在のデカルト速度コマンドは浮動小数点をサポートしていません。位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。に向かって移動していない場合）かって移動していない場合）
は TRUE。

motion.motion−enabled OUT BIT

motion.motion−type OUT S32

これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。このは、コンパイル時の設定です。src / emc / nml_intf /motion_types.h からの項目の制限は、コンパイル時の設定です。もの項目の制限は、コンパイル時の設定です。です。
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0: Idle (no motion)

1: Traverse

2: Linear feed

3: Arc feed

4: Tool change

5: Probing

6: Rotary unlock for traverse

motion.on−soft−limit OUT BIT

motion.probe−input IN BIT

G38.n は、コンパイル時の設定です。この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンの項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。このをサポートしていません。使用しません。して、コンパイル時の設定です。プローブがいつ接触したかを判断します。したかをサポートしていません。判断します。します。 プローブ接点をサポートしていません。
が閉じている（接触している）場合はじている（接触したかを判断します。している）場合は TRUE、コンパイル時の設定です。プローブ接点をサポートしていません。が開されます。いている場合は FALSE。

motion.program−line OUT S32

実行します。中にあるの項目の制限は、コンパイル時の設定です。現在のデカルト速度の項目の制限は、コンパイル時の設定です。プログラム行します。。 実行します。されていない場合、コンパイル時の設定です。またはシングル時の設定です。ステップ中にあるに行します。間でゼ
ロ。

motion.requested−vel OUT FLOAT

現在のデカルト速度要求されている速度（ユーザー単位されている速度にこの値が乗算されます。この（ユーザー単位/秒）。 この項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。このは、コンパイル時の設定です。G コードは浮動小数点をサポートしていません。ファイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。 F ワードは浮動小数点をサポートしていません。設定です。で
あり込んで、モータードライブに供給されるジョイン、コンパイル時の設定です。マシンの項目の制限は、コンパイル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。このと加速の項目の制限は、コンパイル時の設定です。制限は、コンパイル時の設定です。に対応するために削減される可能性があります。するために削減される可されず、エラーが報告されます。能によって読み取られ、性があります。があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。 この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンの項目の制限は、コンパイル時の設定です。
値が乗算されます。このは、コンパイル時の設定です。フィードは浮動小数点をサポートしていません。オーバーライドは浮動小数点をサポートしていません。またはその項目の制限は、コンパイル時の設定です。他の調整を反映していません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。調モード」の場合は整を反映していません。をサポートしていません。反映していません。していません。

motion.servo.last−period OUT U32

サーボスレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。呼び出し間のびソフトウェア出し間のし間の項目の制限は、コンパイル時の設定です。 CPU クロックの項目の制限は、コンパイル時の設定です。数。 通常の動作の場合、このビットを、コンパイル時の設定です。この項目の制限は、コンパイル時の設定です。数値が乗算されます。このをサポートしていません。 CPU 速度にこの値が乗算されます。こので割ると、時ると、コンパイル時の設定です。時の設定です。
間が秒単位で示されます。され、コンパイル時の設定です。リアル時の設定です。タイムモーションコントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ローラーがタイミング制約をサポートしていません。満たしていたしてい
るかどうかをサポートしていません。判断します。するために使用しません。できます。

motion.teleop−mode OUT BIT

モーションモードは浮動小数点をサポートしていません。は teleop です（軸座標ジョギングが利用可能）。ジョギングが利用しません。可されず、エラーが報告されます。能によって読み取られ、）。
motion.tooloffset.L OUT FLOAT

各軸の項目の制限は、コンパイル時の設定です。現在のデカルト速度の項目の制限は、コンパイル時の設定です。工具オフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。（L は軸の項目の制限は、コンパイル時の設定です。文字、コンパイル時の設定です。次の項目の制限は、コンパイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。いずれか：フィードホールドは、ジョグではなく、x y z a b c u v w）
motion.tp−reverse OUT BIT

軌道計画が逆になります（逆実行）が逆に実行します。になり込んで、モータードライブに供給されるジョインます（逆に実行します。実行します。）
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AXIS PINS

(L is the axis letter, one of: x y z a b c u v w)

axis.L.eoffset OUT FLOAT

現在のデカルト速度の項目の制限は、コンパイル時の設定です。外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。。
axis.L.eoffset-clear IN BIT

外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。要求されている速度（ユーザー単位の項目の制限は、コンパイル時の設定です。クリア
axis.L.eoffset-counts IN S32

外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。入力をサポートしていません。カウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。します。 eoffset-counts は内部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますレジスタに転送り停止制御が有効になっていて、このビットがされます。 
適用しません。される外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。は、コンパイル時の設定です。レジスタカウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。と eoffset-scale 値が乗算されます。このの項目の制限は、コンパイル時の設定です。積です。です。 レジスタは、コンパイル時の設定です。
マシンの項目の制限は、コンパイル時の設定です。起動ごとにゼロにリセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。されます。 外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がアクティブな状態になでマシンの項目の制限は、コンパイル時の設定です。
電源がオフになっている場合は、再起動する前にがオフになっている場合は、コンパイル時の設定です。再起動する前にに eoffset-counts ピンをサポートしていません。ゼロに設定です。する必要が
あり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。

axis.L.eoffset-enable IN BIT

外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。有効にすることができます（たとえにします（[AXIS_L] MIN_LIMITAXIS_L] OFFSET_AV_RATIO の項目の制限は、コンパイル時の設定です。 ini ファイル時の設定です。設定です。も必要で
す）

axis.L.eoffset-request OUT FLOAT

要求されている速度（ユーザー単位された外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。デバッグピン。
axis.L.eoffset-scale IN FLOAT

外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。スケール時の設定です。。
axis.L.jog−accel−fraction IN FLOAT

ホイール時の設定です。ジョギングの項目の制限は、コンパイル時の設定です。加速度にこの値が乗算されます。このをサポートしていません。、コンパイル時の設定です。軸の項目の制限は、コンパイル時の設定です。 inimax_acceleration の項目の制限は、コンパイル時の設定です。一部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますに設定です。します。 1 より込んで、モータードライブに供給されるジョイン大き
い値が乗算されます。このまたは 0 より込んで、モータードライブに供給されるジョイン小さい値が乗算されます。このは無視されます。されます。

axis.L.jog−counts IN S32

物理的に、なジョグホイール時の設定です。をサポートしていません。使用しません。するには、コンパイル時の設定です。外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますエンコーダの項目の制限は、コンパイル時の設定です。「カウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。」または「ピンに接続します。します。
axis.L.jog−enable IN BIT
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TRUE の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合（およびソフトウェア手動モードは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合）、コンパイル時の設定です。「ジョグカウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。」または「をサポートしていません。変更するとモーションが発
生します。 false の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。「jog-counts」または「は無視されます。されます。

axis.L.jog−scale IN FLOAT

「ジョグカウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。」または「の項目の制限は、コンパイル時の設定です。カウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ごとに移動距離をサポートしていません。機械が主軸同期移動を実行している場合、主軸同期動作は終単位で設定です。します。
axis.L.jog−vel−mode IN BIT

FALSE（デフォル時の設定です。トでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。）の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。ジョグホイール時の設定です。は位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。モードは浮動小数点をサポートしていません。で動作します。 軸は、コンパイル時の設定です。所要時の設定です。間に
関係なく、カウントごとに正確にジョグスケールの単位で移動します。なく、コンパイル時の設定です。カウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ごとに正確にジョグスケールの単位で移動します。にジョグスケール時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。単位で移動します。 TRUE の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。ホイー
ル時の設定です。は速度にこの値が乗算されます。このモードは浮動小数点をサポートしていません。で動作します。つまり込んで、モータードライブに供給されるジョイン、コンパイル時の設定です。コマンドは浮動小数点をサポートしていません。されたモーションが完了し、それ以降の移動は禁止されます（これは、機械、工具、またはワークの損傷を防ぐためしていない場合でも、コンパイル時の設定です。
ホイール時の設定です。が停止し、マシンは「マシンオフ」状態になするとモーションが停止し、マシンは「マシンオフ」状態になします。

axis.L.kb−jog−active OUT BIT

（無料プランナー軸ジョギングアクティブ（キーボードまたはハルイ））プランナー軸ジョギングアクティブ（キーボードは浮動小数点をサポートしていません。またはハル時の設定です。イ））
axis.L.pos−cmd OUT FLOAT

軸が指示されます。した位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。。 軸とモーターの項目の制限は、コンパイル時の設定です。座標ジョギングが利用可能）。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。間には、コンパイル時の設定です。バックラッシュ補正、コンパイル時の設定です。ねじ誤差補正、コンパイル時の設定です。ホー
ムオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。などの項目の制限は、コンパイル時の設定です。オフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がいくつかある場合があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。 外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。は個別に報告に報告されます。
されます（axis.L.eoffset）。

axis.L.teleop−pos−cmd OUT FLOAT

axis.L.teleop−tp−enable OUT BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。軸で「テレオププランナー」または「が有効にすることができます（たとえになっている場合は TRUE

axis.L.teleop−vel−cmd OUT FLOAT

軸の項目の制限は、コンパイル時の設定です。指令速度にこの値が乗算されます。この
axis.L.teleop−vel−lim OUT FLOAT

レオププランナーの項目の制限は、コンパイル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。この制限は、コンパイル時の設定です。
axis.L.wheel−jog−active OUT BIT

JOINT PINS

N はジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。番号（0 ... num_joints-1））
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（注：フィードホールドは、ジョグではなく、（DEBUG）とマークされたピンはデバッグ支援として機能し、いつでも変更または削除として機能によって読み取られ、し、コンパイル時の設定です。いつでも変更または削除
される可されず、エラーが報告されます。能によって読み取られ、性があります。があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。）

joint.N.joint−acc−cmd OUT FLOAT (DEBUG)

関節の命令された加速の項目の制限は、コンパイル時の設定です。命令された加速
joint.N.active OUT BIT (DEBUG)

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がアクティブな場合は TRUE

joint.N.amp−enable−out OUT BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。アンプをサポートしていません。有効にすることができます（たとえにする必要がある場合は TRUE

joint.N.amp−fault−in IN BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。アンプで外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示します障害が検出された場合は、が検出し間のされた場合は、コンパイル時の設定です。TRUE で駆動する必要があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます
joint.N.backlash−corr OUT FLOAT (DEBUG)

バックラッシュまたはねじ補正の項目の制限は、コンパイル時の設定です。生の項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。この
joint.N.backlash−filt OUT FLOAT (DEBUG)

バックラッシュまたはねじ補正の項目の制限は、コンパイル時の設定です。フィル時の設定です。ター値が乗算されます。この（モーション制限は、コンパイル時の設定です。をサポートしていません。尊重）
joint.N.backlash−vel OUT FLOAT (DEBUG)

バックラッシュまたはねじ補正速度にこの値が乗算されます。この
joint.N.coarse−pos−cmd OUT FLOAT (DEBUG)

joint.N.error OUT BIT (DEBUG)

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。でリミットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。スイッチが閉じるなどのエラーが発生した場合はが閉じている（接触している）場合はじるなどの項目の制限は、コンパイル時の設定です。エラーが発生した場合は TRUE

joint.N.f−error OUT FLOAT (DEBUG)

実際の次のエラーの項目の制限は、コンパイル時の設定です。次の項目の制限は、コンパイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。エラー
joint.N.f−error−lim OUT FLOAT (DEBUG)

次の項目の制限は、コンパイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。エラー制限は、コンパイル時の設定です。
joint.N.f−errored OUT BIT (DEBUG)
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この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。が次の項目の制限は、コンパイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。エラー制限は、コンパイル時の設定です。をサポートしていません。超えるなど、モーションでエラーが発生した場合はえた場合は TRUE

joint.N.faulted OUT BIT (DEBUG)

joint.N.free−pos−cmd OUT FLOAT (DEBUG)

「フリープランナー」または「はこの項目の制限は、コンパイル時の設定です。関節の命令された加速の項目の制限は、コンパイル時の設定です。位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。をサポートしていません。命じました。
joint.N.free−tp−enable OUT BIT (DEBUG)

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。で「フリープランナー」または「が有効にすることができます（たとえになっている場合は TRUE

joint.N.free−vel−lim OUT FLOAT (DEBUG)

フリープランナーの項目の制限は、コンパイル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。この制限は、コンパイル時の設定です。
joint.N.home−state OUT S32 (DEBUG)

ホーミングステートでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。マシンの項目の制限は、コンパイル時の設定です。状態にな
joint.N.home−sw−in IN BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。ホームスイッチが閉じるなどのエラーが発生した場合はが閉じている（接触している）場合はじている場合は、コンパイル時の設定です。TRUE で駆動する必要があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます
joint.N.homed OUT BIT (DEBUG)

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がホームになっている場合は TRUE

joint.N.homing OUT BIT

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。が現在のデカルト速度ホーミングしている場合は TRUE

joint.N.in−position OUT BIT (DEBUG)

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。が「フリープランナー」または「をサポートしていません。使用しません。していて停止し、マシンは「マシンオフ」状態になした場合は TRUE

joint.N.index−enable IO BIT

インデックスパル時の設定です。スへの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ホーミングをサポートしていません。可されず、エラーが報告されます。能によって読み取られ、にするには、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。エンコーダの項目の制限は、コンパイル時の設定です。インデック
スイネーブル時の設定です。ピンに接続します。する必要があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます

joint.N.is−unlocked IN BIT

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がロック解除されていることをサポートしていません。示されます。します（JOINT UNLOCK PINS をサポートしていません。参照）。
joint.N.jog−accel−fraction IN FLOAT
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ホイール時の設定です。ジョギングの項目の制限は、コンパイル時の設定です。加速度にこの値が乗算されます。このをサポートしていません。、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。 inimax_acceleration の項目の制限は、コンパイル時の設定です。一部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますに設定です。します。 1
より込んで、モータードライブに供給されるジョイン大きい値が乗算されます。このまたは 0 より込んで、モータードライブに供給されるジョイン小さい値が乗算されます。このは無視されます。されます。

joint.N.jog−counts IN S32

物理的に、なジョグホイール時の設定です。をサポートしていません。使用しません。するには、コンパイル時の設定です。外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示しますエンコーダの項目の制限は、コンパイル時の設定です。「カウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。」または「ピンに接続します。します。
joint.N.jog−enable IN BIT

TRUE の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合（およびソフトウェア手動モードは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合）、コンパイル時の設定です。「ジョグカウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。」または「をサポートしていません。変更するとモーションが発
生します。 false の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。「jog-counts」または「は無視されます。されます。

joint.N.jog−scale IN FLOAT

「ジョグカウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。」または「の項目の制限は、コンパイル時の設定です。カウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ごとに移動距離をサポートしていません。機械が主軸同期移動を実行している場合、主軸同期動作は終単位で設定です。します。
joint.N.jog−vel−mode IN BIT

FALSE（デフォル時の設定です。トでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。）の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。ジョグホイール時の設定です。は位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。モードは浮動小数点をサポートしていません。で動作します。 ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。は、コンパイル時の設定です。所
要時の設定です。間に関係なく、カウントごとに正確にジョグスケールの単位で移動します。なく、コンパイル時の設定です。カウントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ごとに正確にジョグスケールの単位で移動します。にジョグスケール時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。単位をサポートしていません。移動します。 TRUE の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。
ホイール時の設定です。は速度にこの値が乗算されます。このモードは浮動小数点をサポートしていません。で動作します。つまり込んで、モータードライブに供給されるジョイン、コンパイル時の設定です。コマンドは浮動小数点をサポートしていません。されたモーションが完了し、それ以降の移動は禁止されます（これは、機械、工具、またはワークの損傷を防ぐためしていない場
合でも、コンパイル時の設定です。ホイール時の設定です。が停止し、マシンは「マシンオフ」状態になするとモーションが停止し、マシンは「マシンオフ」状態になします。

joint.N.kb−jog−active OUT BIT (DEBUG)

（無料プランナー軸ジョギングアクティブ（キーボードまたはハルイ））プランナージョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ジョギングアクティブ（キーボードは浮動小数点をサポートしていません。またはハル時の設定です。イ））
joint.N.motor−offset OUT FLOAT (DEBUG)

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がホームになっているときに確にジョグスケールの単位で移動します。立されるジョイントモーターオフセット。されるジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。モーターオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。。
joint.N.motor−pos−cmd OUT FLOAT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。コマンドは浮動小数点をサポートしていません。位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。。
joint.N.motor−pos−fb IN FLOAT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。実際の次のエラーの項目の制限は、コンパイル時の設定です。位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。。
joint.N.neg−hard−limit OUT BIT (DEBUG)

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。負のの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ハードは浮動小数点をサポートしていません。制限は、コンパイル時の設定です。
joint.N.neg−lim−sw−in IN BIT
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この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。負のの項目の制限は、コンパイル時の設定です。リミットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。スイッチが閉じるなどのエラーが発生した場合はが作動した場合は、コンパイル時の設定です。TRUE で駆動する必要があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。
joint.N.pos−cmd OUT FLOAT

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。（モーターではなく）の項目の制限は、コンパイル時の設定です。コマンドは浮動小数点をサポートしていません。位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。。 ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。座標ジョギングが利用可能）。とモーター座標ジョギングが利用可能）。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。間には、コンパイル時の設定です。
バックラッシュ補正、コンパイル時の設定です。ねじエラー補正、コンパイル時の設定です。ホームオフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。などの項目の制限は、コンパイル時の設定です。オフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がいくつかある場
合があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。

joint.N.pos−fb OUT FLOAT

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。フィードは浮動小数点をサポートしていません。バック位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。。 この項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。このは、コンパイル時の設定です。実際の次のエラーの項目の制限は、コンパイル時の設定です。モーター位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。からジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。オフセットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。
引いたものから計算されます。いたもの項目の制限は、コンパイル時の設定です。から計算されます。このされます。 機械が主軸同期移動を実行している場合、主軸同期動作は終の項目の制限は、コンパイル時の設定です。視されます。覚化に役立ちます。に役立されるジョイントモーターオフセット。ちます。

joint.N.pos−hard−limit OUT BIT (DEBUG)

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。正の項目の制限は、コンパイル時の設定です。ハードは浮動小数点をサポートしていません。制限は、コンパイル時の設定です。
joint.N.pos−lim−sw−in IN BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。正の項目の制限は、コンパイル時の設定です。リミットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。スイッチが閉じるなどのエラーが発生した場合はが作動した場合は、コンパイル時の設定です。TRUE で駆動する必要があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。
joint.N.unlock OUT BIT

軸がロックされたジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。（通常の動作の場合、このビットをはロータリー）であり込んで、モータードライブに供給されるジョイン、コンパイル時の設定です。移動がコマンドは浮動小数点をサポートしていません。されている場合は
TRUE（JOINT UNLOCK PINS をサポートしていません。参照）。

joint.N.joint−vel−cmd OUT FLOAT (DEBUG)

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。指令速度にこの値が乗算されます。この
joint.N.wheel−jog−active OUT BIT (DEBUG)

JOINT UNLOCK PINS

ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。ロック解除に使用しません。されるジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ピン（joint.N.unlock、コンパイル時の設定です。joint.N.is-unlocked）は、コンパイル時の設定です。
motmod の項目の制限は、コンパイル時の設定です。 unlock_joints_mask = jointmask パラメーターに従って作成されます。って作成されます。されます。 これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピ
ンは、コンパイル時の設定です。インデクサー（通常の動作の場合、このビットをはロータリージョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。）をサポートしていません。ロックするために必要になる場合があり込んで、モータードライブに供給されるジョインま
す。
ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。マスクビットでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。は次の項目の制限は、コンパイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。とおり込んで、モータードライブに供給されるジョインです：フィードホールドは、ジョグではなく、（lsb）0：フィードホールドは、ジョグではなく、joint0、コンパイル時の設定です。1：フィードホールドは、ジョグではなく、joint1、コンパイル時の設定です。2：フィードホールドは、ジョグではなく、joint2、コンパイル時の設定です。..。
例：フィードホールドは、ジョグではなく、loadrt motmod ... unlock_joints_mask = 0x38 は、コンパイル時の設定です。ジョイントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。ロック解除ピンをサポートしていません。作成されます。し
ます 3,4,5
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SPINDLE PINS

（M はスピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。番号（0 ... num_spindles-1））
spindle.M.amp−fault−in IN BIT

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。アンプで外部オフセットがアクティブ（ゼロ以外）であることを示します障害が検出された場合は、が検出し間のされた場合は、コンパイル時の設定です。TRUE で駆動する必要があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます
spindle.M.at−speed IN BIT

次の項目の制限は、コンパイル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。条件下では、このピンがでは、コンパイル時の設定です。この項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピンが TRUE になるまでモーションが一時の設定です。停止し、マシンは「マシンオフ」状態になします。各スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。
開されます。始まるピン名は、モーションコントローラ機能によって読み取られ、または速度にこの値が乗算されます。この変更後の最初の送りの移動前。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。最初の送りの移動前。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。送り停止制御が有効になっていて、このビットがり込んで、モータードライブに供給されるジョインの項目の制限は、コンパイル時の設定です。移動前に。 スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。同期移動の項目の制限は、コンパイル時の設定です。すべての項目の制限は、コンパイル時の設定です。チが閉じるなどのエラーが発生した場合はェーンの項目の制限は、コンパイル時の設定です。開されます。始まるピン名は、モーションコントローラ機能によって読み取られ、
前に。 CSS モードは浮動小数点をサポートしていません。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。すべての項目の制限は、コンパイル時の設定です。高速->フィードは浮動小数点をサポートしていません。遷移で。

spindle.M.brake OUT BIT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。ブレーキをサポートしていません。かける必要がある場合は TRUE

spindle.M.forward OUT BIT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。が前に方に回転する必要がある場合はに回転する必要がある場合は TRUE

spindle.M.index−enable I/O BIT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。同期移動をサポートしていません。正しく動作させるには、コンパイル時の設定です。この項目の制限は、コンパイル時の設定です。信号をサポートしていません。スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。エンコーダの項目の制限は、コンパイル時の設定です。インデック
スイネーブル時の設定です。ピンにフックする必要があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。

spindle.M.inhibit IN BIT

TRUE の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。このは 0 に設定です。およびソフトウェア保持されます。されます。
spindle.M.is−oriented IN BIT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。方に回転する必要がある場合は向かって移動していない場合）の項目の制限は、コンパイル時の設定です。確にジョグスケールの単位で移動します。認ピン。ピン。 オリエントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。サイクル時の設定です。をサポートしていません。完了し、それ以降の移動は禁止されます（これは、機械、工具、またはワークの損傷を防ぐためします。 主軸方に回転する必要がある場合は向かって移動していない場合）がアサートでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。されたと
きに主軸方に回転する必要がある場合は向かって移動していない場合）が真の場合、主軸方向ピンがクリアされ、主軸ロックピンがアサートされます。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。場合、コンパイル時の設定です。主軸方に回転する必要がある場合は向かって移動していない場合）ピンがクリアされ、コンパイル時の設定です。主軸ロックピンがアサートでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。されます。 
また、コンパイル時の設定です。スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。ブレーキピンがアサートでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。されます。

spindle.M.locked OUT BIT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。は完全なピンを方向付けます。なピンをサポートしていません。方に回転する必要がある場合は向かって移動していない場合）付きストリームを生成します。けます。 M3、コンパイル時の設定です。M4、コンパイル時の設定です。M5 の項目の制限は、コンパイル時の設定です。いずれかによってクリアされます。
spindle.M.on OUT BIT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。が回転する必要がある場合は TRUE
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spindle.M.orient OUT BIT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。オリエントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。サイクル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。開されます。始まるピン名は、モーションコントローラ機能によって読み取られ、をサポートしていません。示されます。します。 M19 によって設定です。されます。 
M3、コンパイル時の設定です。M4、コンパイル時の設定です。M5 の項目の制限は、コンパイル時の設定です。いずれかによってクリアされます。
スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。オリエントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。が true の項目の制限は、コンパイル時の設定です。ときにスピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。オリエントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。フォール時の設定です。トでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。がゼロでない場合、コンパイル時の設定です。
M19 コマンドは浮動小数点をサポートしていません。はエラーメッセージで失敗します。します。

spindle.M.orient−angle OUT FLOAT

M19 に必要なスピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。向かって移動していない場合）き。 M19R ワードは浮動小数点をサポートしていません。パラメータの項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。このと[AXIS_L] MIN_LIMITRS274NGC] 

ORIENT_OFFSETini パラメータの項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。この。
spindle.M.orient−fault IN S32

オリエントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。サイクル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。故障コードは浮動小数点をサポートしていません。入力。 ゼロ以外の項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。このをサポートしていません。指定です。すると、コンパイル時の設定です。オリエントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。サイクル時の設定です。が中にある
止し、マシンは「マシンオフ」状態になされます。

spindle.M.orient−mode OUT BIT

必要なスピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。回転モードは浮動小数点をサポートしていません。。 M19P パラメータワードは浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。反映していません。します。
spindle.M.reverse OUT BIT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。が後の最初の送りの移動前。方に回転する必要がある場合はに回転する必要がある場合は TRUE

spindle.M.revs IN FLOAT

主軸同期移動をサポートしていません。正しく動作させるには、コンパイル時の設定です。この項目の制限は、コンパイル時の設定です。信号をサポートしていません。主軸エンコーダの項目の制限は、コンパイル時の設定です。位置の適切にブレンドされた制約制限付きストリームを生成します。ピンに接続します。する必要
があり込んで、モータードライブに供給されるジョインます。

spindle.M.speed−cmd−rps FLOAT OUT

毎秒回転数の項目の制限は、コンパイル時の設定です。単位での項目の制限は、コンパイル時の設定です。指令スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。この
spindle.M.speed−in IN FLOAT

1 秒あたり込んで、モータードライブに供給されるジョインの項目の制限は、コンパイル時の設定です。回転数で表した実際の次のエラーの項目の制限は、コンパイル時の設定です。スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。このフィードは浮動小数点をサポートしていません。バック。 G96（一定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。表面速度にこの値が乗算されます。この）
およびソフトウェア G95（1回転あたり込んで、モータードライブに供給されるジョインの項目の制限は、コンパイル時の設定です。送り停止制御が有効になっていて、このビットがり込んで、モータードライブに供給されるジョイン）モードは浮動小数点をサポートしていません。に使用しません。されます。

spindle.M.speed−out OUT FLOAT

1分あたりの回転数での望ましいスピンドル速度あたり込んで、モータードライブに供給されるジョインの項目の制限は、コンパイル時の設定です。回転数での項目の制限は、コンパイル時の設定です。望ましいスピンドル速度ましいスピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。この
spindle.M.speed−out−abs OUT FLOAT
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1分あたりの回転数での望ましいスピンドル速度あたり込んで、モータードライブに供給されるジョインの項目の制限は、コンパイル時の設定です。回転数で表した望ましいスピンドル速度ましいスピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。この。スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。方に回転する必要がある場合は向かって移動していない場合）に関係なく、カウントごとに正確にジョグスケールの単位で移動します。なく常の動作の場合、このビットをに正です。
spindle.M.speed−out−rps OUT FLOAT

1 秒あたり込んで、モータードライブに供給されるジョインの項目の制限は、コンパイル時の設定です。回転数で表した望ましいスピンドル速度ましいスピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。この
spindle.M.speed−out−rps−abs OUT FLOAT

スピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。の項目の制限は、コンパイル時の設定です。方に回転する必要がある場合は向かって移動していない場合）に関係なく、カウントごとに正確にジョグスケールの単位で移動します。なく常の動作の場合、このビットをに正の項目の制限は、コンパイル時の設定です。、コンパイル時の設定です。1 秒あたり込んで、モータードライブに供給されるジョインの項目の制限は、コンパイル時の設定です。回転数で表した望ましいスピンドル速度ましいスピンドは浮動小数点をサポートしていません。ル時の設定です。速度にこの値が乗算されます。この。
MOTION PARAMETERS

パラメータの項目の制限は、コンパイル時の設定です。多くはデバッグの補助として機能し、いつでも変更または削除される可能性がありまくはデバッグの項目の制限は、コンパイル時の設定です。補助として機能し、いつでも変更または削除される可能性がありまとして機能によって読み取られ、し、コンパイル時の設定です。いつでも変更または削除される可されず、エラーが報告されます。能によって読み取られ、性があります。があり込んで、モータードライブに供給されるジョインま
す。
motion−command−handler.tmax RW S32

これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。 HAL関数の項目の制限は、コンパイル時の設定です。実行します。時の設定です。間に関する情報をサポートしていません。 CPU クロックで表示されます。します
motion−command−handler.tmax−increased RO S32

motion−controller.tmax RW S32

これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。 HAL関数の項目の制限は、コンパイル時の設定です。実行します。時の設定です。間に関する情報をサポートしていません。 CPU クロックで表示されます。します
motion−controller.tmax−increased RO BIT

motion.debug−*

これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。値が乗算されます。このは、コンパイル時の設定です。デバッグの項目の制限は、コンパイル時の設定です。目の制限は、コンパイル時の設定です。的に、で使用しません。されます。
FUNCTIONS

通常の動作の場合、このビットを、コンパイル時の設定です。これらの項目の制限は、コンパイル時の設定です。機能によって読み取られ、は両方に回転する必要がある場合はとも、コンパイル時の設定です。示されます。されている順序でサーボスレッドに追加されます。でサーボスレッドは浮動小数点をサポートしていません。に追加されます。
motion−command−handler

ユーザースペースからの項目の制限は、コンパイル時の設定です。モーションコマンドは浮動小数点をサポートしていません。をサポートしていません。処理します。 motion-command-handler とい
う名は、モーションコントローラ機能によって読み取られ、前にの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピン。 時の設定です。間とパラメータ motion-command-handler.tmax、コンパイル時の設定です。tmax-increased がこ
の項目の制限は、コンパイル時の設定です。関数用しません。に作成されます。されます。

motion−controller

LinuxCNC モーションコントでは、ベーススレッドは浮動小数点をサポートしていません。ローラーをサポートしていません。実行します。します。motion-controller.time という名は、モーションコントローラ機能によって読み取られ、前にの項目の制限は、コンパイル時の設定です。ピ
ンと motion-controller.tmax、コンパイル時の設定です。tmax-increased パラメーターがこの項目の制限は、コンパイル時の設定です。関数用しません。に作成されます。されます。
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BUGS

この項目の制限は、コンパイル時の設定です。マニュアル時の設定です。ページは不完全なピンを方向付けます。です
（DEBUG）で分あたりの回転数での望ましいスピンドル速度類されたピンの識別は疑わしいです。されたピンの項目の制限は、コンパイル時の設定です。識別に報告は疑わしいです。わしいです。

SEE ALSO

iocontrol(1), milltask(1)


